lllll! II! Ill lllltll! I 



<J§) BUNDESREPUBLIK © Offenlegungsschrift 

DEUTSCHLAND _ Q£ 196 18 325 A 1 




DEUTSCHES 
PATENTAMT 



00 



@ Aktenzeichen: 
(2) Anmeldetag: 
{3§> GffenJegungstag: 



19618325.1 
7. 5.96 
3. 4.97 



(St) Int. Ci.6 : 

F16C 11/04 

H 05 K 5/02 *- 
G06F 1/16 ^ 



//E05D 3/06,11/08 



LA 



Ul 

Q 



(SJ) Unionsprioritat: 


© Erfinder: 


28.09.95 US 535724 


Slow, Wee Min, Singapur/Singapore, SG; Hoong, 




Ting Yeow r Singapur/Singapore, SG ; Kang, Beng 


<7t) Anmelder: 


Hong, Farrer Ct., Singapur/Singapore, SG 


Hewlett-Packard Co., Palo Alto, Calif,, US 




@Vertreter: 




Schoppe, F., DipL-lngAJniv., Pat,-Anw,, 82049 PuJJach 





Pnifungsantrag gem. § 44 PatG ist gestolft 
(54) Scharnieranordnung 

@ Bei einer Scharnieranordnung mit einsm ersten tind ernem 
zweiten Scharnier ist jedes Scharnier beim Aniegen eines 
unterschiediichen Dreh moments betreibbar. Das erste 
Scharnier arbeitet beim Anlegen eines ersten Drehmoments, 
urn erne Struktur durch einen ersten Bewegungsbereich 
hindurch zu drehen, uber dem dern ersten Scharnier eine 
relativ hohe beschrankende Kraft entgegensteht. Das zweite 
Scharnier arbeitet beim Anlegen ernes zweiten Drehmo- 
ments, wefches gro&er als das erste Drehmoment ist, das 
jedoch nicnt ausreicht urn die beschrankende Kraft zu 
uberwmden. Beim Anlegen des zweiten Dreh moments ist 
die Struktur durch einen 2weiten Bewegungsbereich hin- 
durch drehbar. Die SGharniere wirken somlt zusammen, um 
eine erste und eine zweite Platte eines Greifer-artigen Gerats 
drehbar zu koppelru 
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Beschreibung 

Die vorfiegende Erfindung bezieht sich aUgemein auf 
Scharnieranordnungen und insbesondere auf eine 
Scharnieranordnung mit einem ersten und einem zwei- 
ten Scharnier, welche selektiv wirken, um eine Abdek- 
kungsplatte beziiglich einer Basisplatte bei einem Grei- 
fer-artigen Gerat zu drehen. Obwohl die Erfindung eine 
breite Verwendbarkeit aufweist, wird dieselbe nachfol- 
gend im Kontext einer tragbaren Computerorgansier- 
einrichtung beschrieben, wobei sich bei diesem Gerat 
die besondere Ntitzlichkeit der Erfindung erwiesen hat 

In den letzten Jahren entwickeite sich der Wunsch 
nach Computerorgansiereinricbtungen und insbesonde- 
re der Wunsch nach tragbaren Computerorganisierein- 
richtungen explosionsartig, weiche Merkmale bieten, 
die sowohl Desktop-Cornputem als auch Papier und 
Stift ahniich sind. Diese Organisiereinrichtungen umfas- 
sen typischerweise eine Tastatur und einen Anzeigebild- 
schirm, wobei der Anzeigebildschirm konfiguriert ist, 
um eine Eingabe von einem stiftartigen Schreiber anzu^ 
nehmen, weicher es einem Benutzer erlaubt, Biider auf 
dem Anzeigebildschirm zu zeichnen. Derartige Organ- 
isiereinrichtungen sind oft in Greifer-artigen Geraten 
ausgefuhrt, was bedeutet, daB das Gerat eine Basisplatte 
und eine Abdeckungsplatte aufweist, welche beziiglich 
der Basisplatte gedreht wird, um das Gerat zu offnen 
oder zu schiieBen. Die Basisplatte definiert typischer- 
weise die Tastatur* Die Abdeckungsplatte definiert typi- 
scherweise den Anzeigebildschirm* Eine einzelne Or- 
ganisiereinrichtung kann somit entweder als ein 
Desktopcomputer (wobei sowohl die Tastatur als auch 
der Anzeigebildschirm verwendet wird) oder als ein 
Notizblock (wobei nur der Anzeigebildschirm verwen- 
det wird), betrieben werden, auf dem unter Verwendung 
des Schreibers Biider gezeichnet werden konnen. 

Tragbare Computerorganisiereinrichtungen sind so- 
mit optimal zur "Verwendung entweder in einer "Quer- 
formatausrichtung", bei der sowohl der Anzeigebild- 
schirm als auch die Tastatur fur den Benutzer zugang- 
lich sind, oder in einer "Hochformatausrichtung" konfi- 
guriert, bei der die Abdeckungsplatte gegen die Basis- 
platte zuruckgefaltet ist um den Anzeigebildschirm al- 
lein freizulegen. Auf ahnliche Weise sind die Basis- und 
die Abdeckungsplatte entgegengesetzt faltbar, um ein 
Greifer-artiges Gerat zu schaffen, welches vollstandig 
geoffnet oder vollstandig geschlossen werden kann. 
Dies erfordert eine Drehung der Abdeckungsplatte be- 
zugiich der Basisplatte uber eine Bewegung von 360°, 
was eine Aufgabe darstellt, die oft durch die Dicke der 
Basis- und der Abdeckungs-Platte schwierig gemacht 
wird, Bisher wurde eine derartige Drehung unter Ver- 
wendung von komplizierten Verbindungsanordnungen 
erreicht, welche mehrfache Benutzermanipulationen er- 
fordern. Diese Anordnuugen haben typischerweise die 
Verwendung von Scharnieren mit sich gebracht, wobei 
solche Scharniere oft in Schiitzen gehaust sind, welche 
eine Einstellung der Scharnierposition benotigen, um 
den vollen Bewegungsbereich der Abdeckungsplatte zu 
erreichen. Andere GerSte verwendeten Verbindungsan- 
ordnungen, bei denen die Abdeckungsplatte mit der Ba- 
sisplatte uber ein mehrachsiges Scharnierarray verbun- 
den ist Derartige Anordnungen benotigten jedoch wie- 
der unangemessen komplexe Scharnierrnanipuiationen 
und machten ein Offnen und SchlieBen des Gerats auf- 
grund des unabhfingigen Betriebs der Scharniere zu ei- 
ner miBlichen Angelegenheit 

Es wird eine Verbindungsanordnung benotigt, welche 
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ein gesteuertes Offnen und SchlieBen eines Greifer-arti- 
gen Gerats erlaubt, ohne daB komplexe Benutzermani- 
pulationen erforderlich sind. Es wiirde somit wiin- 
schenswert sein, eine Scharnieranordnung zu schaffen, 
5 die ein erstes und zweites Scharnier aufweist, wobei ein 
gesteuerter Wechsel des Drehbetriebs von einem 
Scharnier zu einem anderen erreicht wird. Insbesondere 
wxirde es wiinschenswert sein, eine Mehrachsen-Schar- 
nieranordnung zu schaffen, die ein erstes und ein zwei- 

to tes beabstandetes Scharnier aufweist, wobei die Dre- 
hung mindestens eines derartigen Scharniers zu jedem 
gegebenen Zeitpunkt automatisch begrenzt ist 

Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung besteht dar- 
in, eine einfache imd sichere Scharnieranordnung zu 

15 schaffen. 

Diese Aufgabe wird durch eine Scharnieranordnung 
gemaB Anspruch 1 gelost 

Die vorliegende Erfindung begegnet den vorher er- 
wahnten Problemen durch Schaffen einer Scharnieran- 

20 ordnung mit einem ersten und einem zweiten Scharnier, 
wobei beide beim Anwenden eines unter schiedlichen 
Drehmoments betreibbar sind. Das erste Scharnier ar- 
beitet beim Anbringen eines ersten Drehmoments, um 
eine Struktur durch einen ersten Bewegungsbereich 

25 hindurch zu drehen, Liber dem eine relativ hohe, restrik- 
tive Kraft dem ersten Scharnier entgegensteht Das 
zweite Scharnier wirkt beim Anlegen eines zweiten 
Drehmoments, welches groBer als das erste Drehmo- 
ment ist, das jedoch nicht ausreichend ist, um die restrik- 

30 tive Kraft zu iiberwinden, Beim Anwenden des zweiten 
Drehmoments ist die Struktur durch einen zweiten Be- 
wegungsbereich hindurch drehbar, wobei der zweite 
Bewegungsbereich typischerweise dem ersten Bewe- 
gungsbereich folgt Die Scharniere wirken somit zusam- 

35 men, um eine erste und eine zweite Platte (oder Struk- 
tur) eines Greifer-artigen Gerats drehbar zu koppeln. 

Die Scharniere sind vorzugsweise auf einem Zwi- 
schenverbindungselement befestigt wobei sie ein Paar 
voneinander beabstandeter Drehachsen definieren. Das 

40 erste Scharnier verbindet drehbar die erste Platte mit 
dem Verbindungselement, um eine erste Scharnierachse 
zu definieren, wahrend das zweite Scharnier die zweite 
Struktur drehbar mit dem Verbindungselement verbin- 
det, um eine zweite Scharnierachse zu definieren. Auf- 

45 grund der unterschied lichen Drehmomente, die beno- 
tigt sind, um die Scharniere zu betreiben, ist es offen- 
sichtlich, daB das zweite Scharnier wahrend eines Be- 
triebs des ersten Scharniers fest ist, wahrend das erste 
Scharnier wahrend eines Betriebs des zweiten Schar- 

50 niers fest ist Dementsprechend ist das Verbindungsele- 
ment beziiglich der zweiten Platte wahrend eines Be- 
triebs des ersten Scharniers fest und bezugiich der er- 
sten Platte wahrend eines Betriebs des zweiten Schar- 
niers fest Dies ermoglicht eine gesteuerte Drehung der 

55 ersten Platte bezugiich der zweiten Platte im wesentli- 
chen uber eine Drehung von 360°, ohne daB eine manu- 
elle Einstellung des Verbindungselements notwendigist 
Bevorzugte Ausfuhrungsbeispiele der vorliegenden 
Erfindung werden nachfolgend bezugnehmend auf die 

eo beiliegenden Zeichnungen detaillierter erlautert. Es 
zeigt 

Fig. 1 eine isometrische Ansicht einer tragbaren 
Computerorganisiereinrichtung, welche teilweise auf- 
gebrochen ist, um eine Scharnieranordnung zu zeigen, 
65 die gemaB einem bevorzugten Ausfuhrungsbeispiels der 
Erfindung aufgebaut ist; 

Fig* 2A— 2C Seitenansichtszeichnungen der tragba- 
ren Computerorganisiereinrichtung, die in Fig- 1 gezeigt 
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^ \ ist, wobei die Zeichnungen erne Drehung einer Abdeck- 

platte beziiglich einer Basisplatte iiber im wesentlichen 
360° zeigen; 

Fig, 3 eine vergroBerte und isonietrische Explosions- 
ansicht der Scharnieranordnung gemSB einem bevor- 
zugten Ausf tihrungsbeispiel, wobei die Scharnieranord- 
nung ein erstes und ein zweites Scharnier aufweist, wel- 
che in Verbindung mit einem Verbindungselement ar- 
beiten; 

Fig*3A und 3B isometrische Ansichten eines der 
Scharniere, die in Fig* 3 gezeigt sind, wobei das Schar- 
nier aus unterschiedlichen Perspektiven dargestellt ist; 
und 

Fig* 4 eine weiter vergroBerte, isometrische Teilan- 
sicht des Computerorganisiereuirichtung von Fig. 1, 
wobei die Scharnieranordnung gemaB dem bevorzug- 
ten Ausfiihrungsbeispiel detailliert gezeigt ist. 

Fig. 1 zeigt bei 10 eine tragbare Computerorgaaisier- 
einrichtung mit einer Basisplatte 12 und einer Abdek- 
kungsplatte 14. Wie gezeigt ist, definiert die Basisplatte 
12 eine Tastatur 12a, wobei die Tastatur gem&B einer 
normalen Computertastatur des Typs konfiguriert ist, 
der in der Technik bekannt ist. Die Basisplatte definiert 
ferner einen Hohlraum 12b, der konfiguriert ist, um ei- 
nen Schreiber 16 aufzunehmen, der im allgemeinen die 
Form eines Stifts annimmt Die Abdeckungsplatte 14 
definiert einen Anzeigebildschirm 14a, welcher konfigu- 
riert ist, um eine Eingabe von dem stiftartigen Schreiber 
anzunehmen, wodurch es einem Benutzer erlaubt ist, 
Bilder auf dem Anzeigebildschirm zu zeichnetL 

Die Organisiereinrichtung 10 ist in verschiedenen 
Konfigurationen niitzlich, wobei es moglich ist, unter 
Verwendung entweder der Tastatur, des Anzeigebild- 
schirms oder beider Daten einzugeben und wiederzuge- 
winnen. Die Organisiereinrichtung ist somit in einem 
Greifer-artigen Gerat ausgef uhrt, was bedeutet, daB die 
Abdeckungsplatte und die Basisplatte zueinander ver- 
drehbar sind, um das Gerat zu offnen oder zu schiieBen. 
Die Fig*2A— 2B stellen beispielsweise eine Drehung 
der Abdeckungsplatte von einer vollstandig geschlosse- 
nen Ausrichtung (Fig, 2A) zu einer vollstandig offenen 
Ausrichtung (Fig. 2C) dar, wobei verschiedene Zwi- 
schenausrichtungen in gestrichelten Linien gezeigt sind. 
Dies wird iiber eine Scharnieranordnung 18 erreicht, 
welche die Basis- und Abdeckungsplatte auf eine Art 
und Weise koppelt, welche nachfolgend beschrieben ist 

Wie es in Fig* 1 gezeigt ist, umfaBt die Scharnieran- 
ordnung 18 ein Verbindungselement 20, welches die Ba- 
sis- und die Abdeckungsplatte uber ein Paar von Schar- 
nieren verbindet, um ein Offnen und SchiieBen des Ge- 
rats zu ermdglichen. Ein erstes Scharnier 30 verbindet 
drehbar das Verbindungselement mit der Abdeckungs- 
platte, um eine erste Scharnierachse A zu definieren. Ein 
zweites Scharnier 40 verbindet drehbar das Verbin- 
dungselement mit der Basisplatte, um eine zweite Schar- 
nierachse B zu definieren. Die beiden Scharnierachsen 
sind voneinander beabstandet, um eine Drehung der 
Abdeckungsplatte beziiglich der Basisplatte durch einen 
Bereich von im wesentlichen 360° zu erreichen. 

Bezugnebmend auf die Fig, 2A— 2B ist zu sehen, daB 
die Abdeckungsplatte 14 unter Verwendung sowohl des 
ersten als auch des zweiten Scharniers beziiglich der 
Basisplatte 12 drehbar ist, daB jedoch das erste Schar- 
nier nur wahrend eines ersten Bewegungsbereichs der 
Abdeckungsplatte arbeitet, wahrend das zweite Schar- 
nier lediglich wahrend eines zweiten Bewegungsbe- 
reichs der Abdeckungsplatte arbeitet Wenn das Gerat 
geoffnet wird, folgt der zweite Bereich direkt dem er- 



sten Betriebsbereich, was bedeutet, daB zumindest eines 
der beiden Scharniere zu jedem gegebenen Zeitpunkt 
beschrankt ist Dementsprechend wirkt zu einem spe- 
ziellen Zeitpunkt entweder nur das erste Scharnier oder 
5 nur das zweite Scharnier. Fachleute werden es naturlich 
wiirdigen, daB die Ausdriicke erstes Scharnier und zwei- 
tes Scharnier in dieser Anmeldung breit verwendet wer- 
den, um entweder auf ein einziges Scharnier oder auf 
eine Serie von Scharnieren, welche eine einzige Schar- 

10 nierachse def inieren, zu verweisen. 

Um das Gerat zu offnen, wird die Abdeckungsplatte 
14 zu Anfang um eine erste Achse A iiber das erste 
Scharnier 30 gedreht, wobei das Verbindungselement 20 
fest beziiglich der Basisplatte 12 bleibt Wenn es der 

15 Benutzer wiinscht, die Organisiereinrichtung als einen 
Desktopcomputer zu verwenden, wird die Abdeckungs- 
platte zu der "Querformatausrichtung" gedreht, die bei 
14' gezeigt ist Wenn es der Benutzer wiinscht, die Or- 
ganisiereinrichtung als einen Notizbloek zu verwenden, 

20 wird die Drehung durch den ersten Bewegungsbereich 
fortgesetzt wie es durch einen Pfeil 50 gezeigt ist Beim 
Erreichen einer vorbestimmten mittleren Of fen- Aus- 
richtung (Fig.2B) wird die Abdeckungsplatte 14 das 
Verbindungselement 20 in Eingriff nehmen, um eine 

25 weitere Drehung der Abdeckungsplatte um die erste 
Achse A zu verhindern. Bei dem gezeichneten Ausfiih- 
rungsbeispiel nimmt eine SuBere Abdeckungspiatten- 
oberflache 52 eine auBere Verbindungselementoberfla- 
che 54 in Eingriff, wobei die Oberflache 54 als ein harter 

30 Anschiag wirkt Dies definiert wirksam eine Grenze fur 
den ersten Bewegungsbereich der Abdeckungsplatte 
bei einem Drehwinkel €>t. Die andere Grenze ist bei 
einem Drehwinkel von 0° definiert, bei dem das Gerat 
vollstandig geschlossen ist AnschheBend drehen slch 

35 das Verbindungselement und die Abdeckungsplatte zu- 
sammen um eine zweite Achse B (wie es durch eine Pfeil 
60 in Fig. 2C dargestellt ist). Die Abdeckungsplatte und 
das Verbindungselement drehen sich durch einen zwei- 
ten Bewegungsbereich zu der "Hochformatausrich- 

40 tung", in der die Abdeckungsplatte gegen die Basisplatte 
zuruckgefaitet ist Eine Grenze des zweiten Bewegungs- 
bereichs entspricht einer Grenze des ersten Bewe- 
gungsbereichs, wie es in Fig, 2C bei 14" gezeigt ist Die 
andere Grenze ist die vollstandig geoffnete Ausrich- 

45 tung, bei der die Abdeckungsplatte die Basisplatte in 
Eingriff nimmt wie es ebenfalis in Fig. 2C gezeigt ist 
Die Abdeckungsplatte dreht sich somit offensichtlich 
um einen Winkel 02 beziiglich der Basisplatte, wobei 02 
eine Drehung um im wesentlichen einen Bereich von 

so 360° darstellt Das Gerat kahn dann umgedreht werden, 
damit der Anzeigebildschirm als ein Notizbloek ver- 
wendet werden kann. 

Wenn das Gerat von der vollstandig offenen Ausrich^ 
tung von Fig. 2C geschlossen wird, wird die Abdek- 

55 kungsplatte dementsprechend zusammen mit dem Ver- 
bindungselement um die zweite Achse B durch den vor- 
her identifizierten zweiten Bewegungsbereich hindurch 
gedreht Beim Erreichen der mittleren Offen-Ausrich- 
tung, wird das Verbindungselement automatisch verrie- 

60 gelt, um eine weitere Drehung desselben zu verhindern. 
Die Abdeckungsplatte dreht sich jedoch um die erste 
Achse A durch den vorher identifizierten ersten Bewe- 
gungsbereich weiter, bis dieselbe die vollstandig ge- 
schiossene Ausrichtung erreicht, die in Fig. 2A gezeigt 

65 ist Es ist somit offensichtlich, daB das erste Scharnier 30 
wahrend einer Drehung innerhalb des ersten Bewe- 
gungsbereichs der Abdeckungsplatte betreibbar ist, 
wahrend das zweite Scharnier 40 wahrend einer Dre- 
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hung innerhalb des zweiten Drehbereichs der Abdek- 
kungsplatte betreibbar ist. Dies wird durch Verwendung 
von Scharnieren mit unterschiediichen Drehmornent- 
charakteristika erreicht wobei das erste Scharnier beim 
Erreichen eines ersten Drehmoments Tt betreibbar ist, 
wohingegen das zweite Scharnier beim Erreichen eines 
zweiten Drehmoments Tj, welches groBer als das erste 
Drehmoment ist, betreibbar ist 

Der Betrieb der Scharnieranordnung wird bezugneh- 
mend auf Fig. 3 detailiierter beschrieben, welche die 
Scharnieranordnung 18 in etner isometrischen Explo- 
sionsansicht zeigt, wahrend Fig. 4 die zusammengebau- 
te Scharnieranordnung detailliert zeigt Wie gezeigt 
wurde, ist das Verbindungselement 20 erne zweistiickige 
Konstruktion, wobei die Stiicke zusammenkommen, um 
das erste Scharnier 30 und das zweite Scharnier 40 zu 
fassen, wodurch eine zusammenwirkende Scharnieran- 
ordnung definiert ist, mit der ein flussiges Offnen und 
SchlieBen der Organisiereinrichtung erreicht werden 
kann. Das Verbindungselement umfaftt ein Rucktei! 20a 
und ein Vorderteil 20b, die spezieil fur eine Kombina- 
tion miteinander konfiguriert sind Das Ruckteil defi- 
niert beispielsweise einen oberen Sockelabschnitt 22a 
und einen unteren Sockelabschnitt 24a, welche mit ei- 
nem oberen Sockelabschnitt 22b und einem unteren 
Sockelabschnitt 24b des Vorderteils kombiniert werden, 
um einen oberen und einen unteren Scharniersockel zu 
schaffen. Der obere Scharniersockel nimmt das erste 
Scharnier 30 auf. Der untere Scharniersockel nimmt das 
zweite Scharnier 40 auf. 

Jeder Scharniersockel ist konfiguriert, um eine Dre- 
hung seines Scharniers um eine entsprechende Schar- 
nierachse zu erlauben, wobei der untere Scharniersok- 
kel ferner eine Verriegeiungsvorrichtung definiert, wo- 
durch ein Drehbetrieb des zweiten Scharniers verhin- 
dert werden kann. Der untere Sockelabschnitt 24 defi- 
niert somit eine erste Kerbe mit einem Boden 26a, wah- 
rend der untere Sockelabschnitt 24b eine zweite Kerbe 
mit einem Boden 26b definiert. Die erste Kerbe weist 
gegenuberliegende Seitenwande 25a, 27a auf. Die zwei- 
te Kerbe hat auf ahnliche Weise entgegengesetzte Sei- 
tenwande 25b, 27b. Die Seitenwande 27a, 27b sind im 
allgemeinen senkrecht zu jeweiligen Kerbenboden. Die 
Seitenwande 25a, 25b befinden sich in stumpfen Win- 
kein bezuglich der jeweiligen Kerbenboden, um eine 
nockenrnaBige Ineingriffnahme mit entsprechenden 
nockenartigen Verriegelungsstreifen zu ermoglichen, 
wie nachfolgend beschrieben ist 

Bezugnehmend nun auf das erste Scharnier 30 wird 
angemerkt, daS das Scharnier eine Welle 32 aufweist, 
die in einem Gehause 34 befestigt ist Das Gehause 34 
umfaBt eine Reibungsbuchse (nicht gezeigt), welche ei- 
ner Drehung der Welle 32 mit einer im wesentlichen 
konstanten Reibungskraf t entgegenwirkt Die Welle 32 
ist somit innerhalb des Gehauses 34 nur beim Erreichen 
eines entsprechenden ersten Drehmorneni Tt drehbar, 
welches das Entgegenwirken der Reibungsbuchse uber- 
windet Typischerweise dreht sich die Welle 32 bei ei- 
nem ersten Drehmoment Ti (T = Torque = Drehmo- 
ment) von etwa 11,2— 16,0 Newtonmillimeter. 

Die Welle 32 umfaBt einen Streifen 32a, der konfigu- 
riert ist, um innerhalb eines Schlitzes 14b der Abdek- 
kungsplatte 14 (Fig* 4) aufgenommen zu werden, wobei 
derselbe die Welle 32 beziiglich der Abdeckungsplatte 
12 wirksam befestigt* Das Gehause 34 umfaBt einen 
Streifen 34a, der zur Aufnahme innerhalb eines entspre- 
chenden Schlitzes 23 des Ruckteils 20a des Verbin- 
dungselements konfiguriert ist Dies befestigt wirksam 



18 325 Al 

6 

das Gehause 34 bezuglich des Verbindungselements 20. 

Das erste Scharnier 30 ist somit beim Anlegen eines 
Drehmoments Tt betreibbar, um die Abdeckungsplatte 
bezuglich des Verbindungselements durch einen ersten 
5 Bewegungsbereich hmdurch zu drehen. Das Verbin- 
dungselement ist jedoch nominell bezuglich der Basis- 
platte bis zum Anlegen eines zweiten Drehmoments T 2 
(groBer als das erste Drehmoment Ti) fest, welches in 
der Lage ist, die Verriegeiungsvorrichtung des zweiten 

10 Scharniers 40 zu losen. Dementsprechend dreht sich die 
Abdeckungsplatte nominell bezuglich der Basisplatte 
durch einen ersten Bewegungsbereich hindurch, der auf 
beiden Seiten durch die vollstandig geschlossene Aus- 
richtung (Fig. 2A) und die mittlere Offen-Ausrichtung 

is (Fig. 2B) definiert ist Das Drehmoment T 2 wird typi- 
scherweise nicht angelegt, wenn eine Drehung mit ei- 
nem ersten Drehmoment Tt wie wahrend des ersten 
Bewegungsbereichs erreicht werden soil. 
Bezugnehmend nun auf das zweite Scharnier 40 ist zu 

20 sehen, daB das zweite Scharnier einen Drehbolzen 42 
mit einem Streifen 42a aufweist, welcher innerhalb eines 
Schlitzes 12c der Basisplatte 12 (Fig, 4) sitzt Dies befe- 
stigt wirksam den Drehbolzen bezuglich der Basisplatte. 
Der Drehbolzen 42 sitzt ferner innerhalb eines Sockels, 

25 der durch die unteren Sockelabschnitte 24a, 24b defi- 
niert ist, derselbe sitzt jedoch losbar verriegelbar, um 
eine Drehung des Verbindungselements bezuglich der 
Basisplatte beim Anlegen eines zweiten Drehmoments 
T 2 zu schaffen. Der Drehbolzen ist in dem Sockel liber 

30 eine ringformige Rippe des Verbindungselements (ein 
Abschnitt, welcher bei 28a gezeigt ist) befestigt, wobei 
die Rippe konfiguriert ist, um in einen entsprechenden 
ringfdrmigen Kanal 48 des Drehbolzens 42 zu passen. 
Eine Schraubenf eder 44 erstreckt sich endang des Drehr 

35 bolzens zwischen einer festen Scheibe 44a und einer auf 
dieselbe bezogenen beweglichen Scheibe 44b. Die 
Scheibe 44b definiert eine Wand des ringfdrmigen Ka- 
nals 48. Die andere Wand ist durch die Kontur des Dreh- 
bolzens 42 definiert Der Kanal kann somit beim Ober- 

40 winden der Vorspannung der Schraubenfeder 44 veran- 
dert (d. h. verbreitert) werden. 

Der Drehbolzen 42 umfaBt ferner einen Kopf 43, von 
dem sich ein Paar von nockenmaBigen Verriegelungs- 
streifen 46a, 46b erstrecken, welche in entsprechende 

45 Kerben des Verbindungselements 20 aufeinander abge- 
stimmt passen. Die Verriegelungsstreifen 46a, 46b sind 
detailliert in den Fig. 3A und 3B gezeigt, welche das 
zweite Scharnier von unterschiediichen Perspektiven 
aus zeigen. Wie hierin gezeigt wurde, definiert jeder 

50 Verriegelungsstreifen eine Seitenwand 47a, 47b, welche 
im allgemeinen zu der entsprechenden den Boden be- 
ruhrenden Oberflache des Verriegelungsstreifens senk- 
recht ist und eine Seitenwand 45a, 45b, welche sich in 
einem stumpfen Winkel bezuglich der den Boden beriih- 

55 renden Oberflache des entsprechenden Verriegelungs- 
streifens befindet, um eine nockenmaOige Ineingriffnah- 
me mit einer entsprechenden Kerbenseitenwand zu er- 
mdglicheiL 

In seiner nominellen Ausrichtung ist der Drehbolzen 
60 42 bezuglich des Verbindungselements verriegeit, wo- 
bei der Drehbolzen (uber die Schraubenfeder 44) zu 
einer verriegelten Position hin vorgespannt ist, in der 
die Verriegelungsstreifen 46a, 46b in entsprechende 
Kerben des unteren Sockels des Verbindungselements 
65 passen. Es ist jedoch anzumerken, daB es aufgrund der 
nockennmaBigen Beziehung zwischen den Verriege- 
lungsstreifen und den Kerben mdglich ist die Federvor- 
spannung durch Anwenden eines zweiten Drehmo- 
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merits T 2 an den Drehbolzen (durch den Pfeil 60 in 
Fig. 2C angezeigt) zu iiberwinden. Das zweite Drehmo- 
ment T 2 ist typischerweise doppelt so groB wie das 
Drehmoment Ti und betragt vorzugsweise 30—32 
Newtonmillimeter. Dieses zweite Drehmoment bewirkt, 5 
daB die Verriegelungsstreifen nockenmaBig auBer Ein- 
griff mit den Kerben kommen, wobei die Verriegelungs- 
streif en auf den nockenmafiigen Seitenwanden 25a, 25b 
und auf die auBeren Oberfl&chen des unteren Sockels 
iaufen. Der Drehbolzen 42 ist somit seitHch bewegbar, 10 
wie es bei 70 in Fig, 4 gezeigt ist. AnschlieBend laufen 
die Verriegelungsstreifen entlang der auBeren Oberfla- 
chen, wobei der Hauptwiderstand fur eine derartige 
Drehung von den Reibungskraften zwischen denselben 
stammt Der Drehbolzen dreht sich dann unter einem is 
Drehmoment T 3 , welchem kleiner als T2 und Tj ist 

Das erste Scharnier wirkt somit beim AnJegen eines 
ersten Drehmoments an die Abdeckungsplatte, urn die 
Abdeckungsplatte durch einen ersten Bewegungsbe- 
reich hindurch zu drehen, uber dem dem ersten Sehar- 20 
nier eine relativ none beschrankende Kraft entgegen- 
steht Das zweite Scharnier wirkt bei einem ahnlichen 
Anwenden eines zweiten Drehmoments, welches gro- 
Ber als das erste Drehmoment ist, welches jedoch nicht 
ausreicht, urn die restriktive Kraft zu iiberwinden, Beim 25 
Anlegen des zweiten Drehmoments dreht sich die Ab- 
deckungsplatte durch einen zweiten Bewegungsbereich 
hindurch, wobei der zweite Bewegungsbereich typi- 
scherweise dem ersten Bewegungsbereich folgt 

Aufgrund der unterschiedlichen Drehmomente, die 30 
zum Betreiben der Scharniere notwendig sind, ist es 
offensichtlich, daB das zweite Scharnier wShrend eines 
Betriebs des ersten Scharniers fest ist, w&hrend das er- 
ste Scharnier w&hrend eines Betriebs des zweiten 
Scharniers fest ist. Dementsprechend ist das Verbin- 35 
dungselement bezuglich der Basisplatte wahrend eines 
Betriebs des ersten Scharniers fest und bezuglich der 
Abdeckungsplatte w£hrend eines Betriebs des zweiten 
Scharniers fest: Dies ermoglicht eine gesteuerte Dre- 
hung der ersten Platte bezuglich der zweiten Platte um 40 
einen Bereich von im wesentlichen 360°, ohne daB eine 
manueiie Einstellungdes Verbindungselements ndtig ist 

Die erfindungsgemaBe Scharnieranordnung wird so- 
mit das Offnen und SchlieBen eines Greifer-artigen Ge- 
rats, wie z. B. einer tragbaren Computerorganisierein- 45 
richtung, wesentlich verbessern. Um das Gerat zu off- 
nen, ist es nur notwendig, die Abdeckungsplatte bezug- 
lich der Basisplatte zu drehen, wahrend die benotigten 
Drehmomente, um die Scharniere wahrend unterschied- 
licher Phasen einer Drehung zu drehen, ausgewahlt sind, 50 
um einen Drehbetrieb von einem Scharnier zu einem 
anderen gemaB vorbestirnmter Kriterien zu wechseln* 
Ein erstes Scharnier wird bei einem Drehmoment T| 
wahrend eines ersten Bewegungsbereichs der Abdek- 
kungsplatte wirken, Qber dem einer entgegenstehenden 55 
Kraft in der Form eines harten Anschlags begegnet 
wird. AnschlieBend wird ein zweites Scharnier beim An- 
legen eines zweiten Drehmoments T 2 wirken. Nachdem 
die Verriegelungsvorrichtung auBer Eingriff gebracht 
ist, wird das zweite Scharnier unter einem dritten Dreh- eo 
moment T 2 in dem zweiten Bewegungsbereich arbeiten. 

Obwoh! die vorliegende Erfindung bezugnehmend 
auf die vorhergehenden Betriebsprinzipien und bevor- 
zugten Ausfiihrungsbeispiele gezeigt und beschrieben 
worden ist, ist es fiir Fachleute offensichtlich, daB ande- 65 
re Ver&nderungen in Form und Detail durchgefuhrt 
werden konnen, ohne vom Bereich der Erfindung, wie er 
in den beigefugten Anspriichen definiert ist, abzuwei- 
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chen. Obwohl die Scharnieranordnung beispielsweise in 
dem Zusammenhang mit einer tragbaren Computeror- 
ganisiereinrichtung beschrieben ist, ist es offensichtlich, 
daB die Erfindung nicht darauf begrenzt ist, da die bean- 
spruchte Scharnieranordnung praktisch in jedem Gerat 
niitzlich ist, in dem eine erste Struktur bezuglich einer 
zweiten Struktur gedreht werden soil. 

Patentanspriiche 

1. Scharnieranordnung (18) zur Verwendung bei ei- 
nem Drehen einer ersten Struktur (14) bezuglich 
einer zweiten Struktur (12), wobei die Scharnieran- 
ordnung (18) folgende Merkmale aufweist: 
ein erstes Scharnier (30), welches die erste Struktur 
(14) mit der zweiten Struktur (12) wirksam koppelt, 
wobei das erste Scharnier (30) unter einem ersten 
Drehmoment (Ti) betreibbar ist um die erste 
Struktur (14) bezuglich der zweiten Struktur (12) 
durch einen ersten Bewegungsbereich (®i) hin- 
durch zu drehen, iiber dem einem Betrieb das er- 
sten Scharniers (30) eine beschrankende Kraft ent- 
gegensteht;und 

ein zweites Scharnier (40), welches die erste Struk- 
tur (14) mit der zweiten Struktur (12) wirksam kop- 
pelt wobei das zweite Scharnier (40) beim Anlegen 
eines zweiten Drehmoments (T2), welches groBer 
als das erste Drehmoment (Ti) ist betreibbar ist, 
welches jedoch nicht ausreichend ist um die.be- 
schrSnkende Kraft zu iiberwinden, um eine Dre- 
hung der ersten Struktur (14) bezuglich der zweiten 
Struktur (12) iiber das zweite Scharnier (40) durch 
einen zweiten Bewegungsbereich hindurch zu 
schaffen. 

2. Scharnieranordnung (18) gemaB Anspruch 1, bei 
der das zweite Scharnier (40) wahrend eines Be- 
triebs des ersten Scharniers (30) drehmaBig fest ist 
wahrend das erste Scharnier (30) wahrend eines 
Betriebs des zweiten Scharniers (40) drehmaBig 
fest ist 

3* Scharnieranordnung (18) gemaB Anspruch 2, 
welche ferner ein Verbindungselement (20) auf- 
weist das mit dem ersten und dem zweiten Schar- 
nier (30, 40) gekoppelt ist wobei das erste Schar- 
nier (30) die erste Struktur (14) drehbar mit dem 
Verbindungselement (20) verbindet, um eine erste 
Scharnierachse (A) zu definieren* wahrend das 
zweite Scharnier (40) die zweite Struktur (12) mit 
dem Verbindungselement (20) drehbar verbindet 
um eine zweite Scharnierachse (B) zu definieren. 

4. Scharnieranordnung (18) gemaB Anspruch 3, bei 
der das Verbindungselement (20) bezuglich der 
zweiten Struktur (12) wahrend einer Drehung des 
ersten Scharniers (30) und beziiglich der ersten 
Struktur (14) wahrend einer Drehung des zweiten 
Scharniers (40) fest ist 

5. Scharnieranordnung (18) gemaB Anspruch 3 Oder 
4, bei der die erste und die zweite Scharnierachse 
(A, B) voneinander beabstandet sind, um eine Dre- 
hung der ersten Struktur (14) bezuglich der zweiten 
Struktur (12) iiber einen Drehbereich von im we- 
sentlichen 360° zu ermdglicben- 

6. Scharnieranordnung (18) gemaB einem beliebi- 
gen der vorhergehenden Anspruche, welche ferner 
einen Anschlag (54) aufweist, der von der ersten 
Struktur (14) wirksam in Eingriff nehmbar ist wo- 
bei der Anschlag (54) die beschrankende Kraft 
schafft, um eine Drehung des ersten Scharniers ge- 
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maB dem ersten Drehbewegungsbereich (©i) zu 
begrenzen. 

7. Scharnieranordnung (18) gemaB einem beliebi- 
gen der vorhergehenden Anspriiche, bei der das 
zweite Drehmoment (T2) etwa doppelt so groB wie 5 
das erste Drehmoment (Tt) ist 
8« Scharnieranordnung (18) gemaB. einem beliebi- 
gen der vorhergehenden Anspriiche, bei der ein 
Unterschied zwischen dem ersten Drehmoment 
wahrend dem ersten Drehbereich (T[) und dem 10 
zweiten Drehmoment (T2) wahrend dem zweiten 
Bewegungsbereich eine mittlere Offenausrichtung 
der ersten Struktur (14) beziiglich der zweiten 
Struktur (12) definiert 
. 9. Scharnieranordnung (18) gemaB einem beliebi- 15 
gen der vorhergehenden Anspruche, bei dem das 
zweite Scharnier (40) einen Drehbolzen (42) und 
einen Sockel (24a, 24b) aufweist, wobei der Dreh- 
bolzen (42) einen nockenmaBigen Verriegelungs- 
streifen (46a, 46b) aufweist, der konfiguriert ist, um 20 
eine entsprechende Kerbe des Sockels (24a, 24b) 
reibungsmaBig in Eingriff zu nehmen, um den 
Drehbolzen (42) beziiglich des Sockels (24a, 24b) 
losbar zu verriegeln, wobei der Drehbolzen (42) 
beim Anlegen des zweiten Drehmoments (T 2 ) dreh- 25 
bar ist, um den nockenmaBigen Verriegelungsstrei- 
fen (46a, 46b) aufier Eingriff mit der Kerbe zu brin- 
gen. 

10. Scharnieranordnung gemaB Anspruch 9, bei der 
das zweite Scharnier (40) unter einem dritten E>reh- 30 
moment (T3) beim AuBereingriffbringen des nok- 
kenmaBigen Verriegehingsstreifens (46a, 46b) von 
der Kerbe drehbar ist, wobei das dritte Drehmo- 
ment (T3) kleiner als das erste Drehmoment (Ti), 
kleiner als das zweite Drehmoment (T2) und kleiner 35 
als die beschrankende Kraft ist. 
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